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CZWARTEK 23.06

  9:00   Msza święta

11:00   Uroczyste Kolegium Wydziału

13:00   Lunch

14:30   Prezentacja Wydziału

16:00   Spotkania koleżeńskie
18:00   Biesiada "Pod Wysokim Napięciem" 
 

Kolegiata Św. Anny w Krakowie

Aula A0

Restauracja "Krakus" (ul. Reymonta 15)

budynek B1 sala H24

Klub STUDIO (ul. Budryka 4)

PIĄTEK 24.06

14:00   Konferencja naukowa
     budynek B1 sala H24, sala 121



Program Konferencji Naukowej  
związanej z Jubileuszem Wydziału

„Wydział Elektryczny AGH  
– Wczoraj, Dziś i Jutro”

23.06.2022  godz. 14:00

Komitet Naukowy Konferencji

Prof. Ryszard Tadeusiewicz – Przewodniczący 
Prof. Stanisław Mitkowski,
Prof. Wojciech Mitkowski,
Prof. Marek Gorgoń,
Prof. Tomasz Szmuc,
Prof. Janusz Gajda,
Dr hab. inż. Antoni Cieśla



Pawilon B1,� sala H24
Uroczyste otwarcie � 14:00 – 15:30

Przewodniczący  
prof. Ryszard Tadeusiewicz

• Słowo wstępne Dziekana Wydziału� (prof. Ryszard Sroka)

• Przesłanie od Władz Uczelni� (prorektor prof. Marek Gorgoń)

• Wydział w oczach społeczeństwa� (Przew. Sejmiku Wojewódzkiego 
� prof. Jan Duda)

• Wydział w oczach młodzieży� (mgr inż. Paweł Jemioło)

• �Wydział Elektryczny AGH-Wczoraj, Dziś i Jutro  
– Czasowy Proces Historyczny� (prof. Wojciech Mitkowski)

• Prezentacje Złotych Partnerów Jubileuszu

Comarch S.A.

Copa Data Polska Sp. z o.o.

Corporate Technology Center ABB Business Services Sp. z.o.o.

HUAWEI Polska spółka z o.o.

Tauron Dystrybucja

Wodociągi Miasta Krakowa S.A. 



Sesja 1A 

Prezentacje � sala H24
z Katedry Automatyki i Robotyki�  15:45 – 17:45

Przewodniczący  
prof. Krzysztof Oprzędkiewicz

1. Wybrane metody modelowania, identyfikacji  
i sterowania systemów dynamicznych

Krzysztof Oprzędkiewicz, Witold Byrski, Józef Duda, Adam Kowalewski, 
Paweł Rotter, Maciej Klemiato, Andrzej Latocha 

2. Systemy wizyjne w zastosowaniach przemysłowych.

Marek Gorgoń, Joanna Jaworek-Korjakowska, Adam Głowacz, Tomasz 
Kryjak, Anna Wójcicka, Dariusz Kucharski, Andrzej Brodzicki, Michał Piekar-
ski, Aleksander Kostuch, Maciej Aleksandrowicz, Mirosław Jabłoński, Marcin 
Kowalczyk, Dominika Przewłocka-Rus, Hubert Szolc, Mateusz Wąsala, Krzysz-
tof Błachut, Joanna Stanisz, Konrad Lis, Michał Daniłowicz, Michał Machura, 
Piotr Wzorek, Artur Cyba, Zbigniew Mikrut, Zbigniew Bubliński, Piotr Pawlik 

3. Systemy dynamiczne i teoria sterowania  
w nowoczesnej automatyce 

Paweł Skruch, Wojciech Mitkowski, Piotr Bania, Marek Długosz

4. Analiza danych i optymalizacja w Przemyśle 4.0

Jerzy Baranowski, Edyta Kucharska, Waldemar Bauer, Katarzyna Grobler-
Dębska, Nataliia Kashpruk, Marta Kraszewska, Cezary Piskor-Ignatowicz, 
Rafał Mularczyk, Adrian Dudek, Daniel Dworak, Jan Kapusta, Kazimierz Kawa 

5. Wybrane problemy badawcze Zespołu Sterowania Cyfrowego 
Katedry Automatyki i Robotyki AGH 

Dawid Knapik, Krzysztof Kołek, Paweł Piątek, Mariusz Pauluk, Maciej Rosół, 
Andrzej Tutaj, Paweł Zagórski 



6. Nowe metody i zastosowania analizy i wspomagania  
decyzji w inteligentnych systemach autonomicznych

Andrzej Skulimowski, Inez Badecka, Arfa Hassan, Mehmet Kara, Paweł Łydek, 
Przemysław Pukocz

7. Modelowanie, optymalizacja i wsparcie zarządzania  
procesami decyzyjnymi

Wojciech Chmiel, Joanna Kwiecień, Piotr Kadłuczka

8. Laboratorium Robotyki, Fotowoltaiki i Lewitacji magnetycznej  
– historia i tematyka badawcza

Adam Piłat, Łukasz Więckowski, Janusz Teneta, Maciej Garbacz, Wojciech 
Kreft, Bartłomiej Sikora, Hubert Milanowski, Rafał Bieszczad, Konrad Janczarski 

Przerwa kawowa � 17:45 – 18:00

Sesja 2 A 
Prezentacje Katedr: 
Biocybernetyki i Inżynierii Biomedycznej 
oraz Metrologii i Elektroniki � sala H24
�   18:00 – 19:45 

Przewodniczący 
prof. Piotr Augustyniak i prof. Paweł Gryboś

1. Metody i zastosowania sztucznej inteligencji

Mateusz Baran, Joanna Grabska-Chrząstowska, Adrian Horzyk, Jaromir 
Przybyło, Krzysztof Rzecki, Tomasz Sośnicki, Ryszard Tadeusiewicz 

2. Pomiary i przetwarzanie sygnałów medycznych

Piotr Augustyniak, Anna Broniec, Marek Iwaniec, Andrzej Izworski, Eliasz 
Kańtoch, Tomasz Nabagło, Magdalena Smoleń, Magdalena Szymczyk, Piotr 
Szymczyk 

3. Zastosowanie nowoczesnych metod przetwarzania obrazów 
w medycynie 

Adam Piórkowski, Elżbieta Pociask, Zbisław Tabor



4. Specjalizowane układy scalone  
dla potrzeb przemysłu i medycyny

Piotr Kaczmarczyk, Łukasz Kadłubowski, Krzysztof Kasiński, Rafał Kłeczek, Piotr 
Kmon, Anna Kozioł, Aleksandra Krzyżanowska, Piotr Maj, Piotr Otfinowski, 
Marek Miśkowicz, Robert Szczygieł, Weronika Zubrzycka, Mirosław Żołądź, 
Paweł Gryboś

5. Pomiary parametrów ruchu drogowego 

Janusz Gajda, Piotr Burnos, Zbigniew Marszałek, Ryszard Sroka, Piotr 
Piwowar, Marek Stencel, Tadeusz Żegleń, Mateusz Danioł 

6. Frequency estimation in electric power system measurements

Krzysztof Duda, Szymon Barczentewicz, Rafał Burza, Dariusz Borkowski, 
Andrzej Bień, Wacław Gawędzki, Zbigniew Marszałek, Jerzy Nabielec, Paweł 
Turcza, Andrzej Wetula, Tomasz P. Zieliński 

7. Przetwarzanie, analiza, wizualizacja obrazów  
i sygnałów medycznych

Andrzej Skalski, Daria Hemmerling, Marek Wodziński, Mateusz Danioł, 
Mirosław Socha, Maciej Stanuch, Adrianna Złahoda-Huzior, Katarzyna 
Heryan, Janusz Gajda

Sesja 1B

Prezentacje Katedr: 
Elektrotechniki i Elektroenergetyki 
oraz Energoelektroniki i Automatyki  
Systemów Przetwarzania Energii � sala 121
�   15:45 – 18:15 

Przewodniczący prof. Paweł Zydroń, prof. Andrzej Bień

1. Laboratorium Wysokich Napięć na Wydziale Elektrycznym AGH  
– historia i działalność

Barbara Florkowska, Romuald Włodek, Marek Florkowski, Paweł Zydroń

 



2. Analiza dynamicznego działania pola elektrycznego  
i magnetycznego w procesach separacji

Antoni Cieśla, Mikołaj Skowron, Wojciech Kraszewski, Przemysław Syrek, 
Agnieszka Wantuch

3. Wybrane problemy inżynierii i diagnostyki wysokonapięciowej 
we współczesnej elektroenergetyce

Jakub Furgał, Marek Florkowski, Paweł Zydroń, Maciej Kuniewski, Piotr Pająk, 
Józef Roehrich, Michał Bonk, Paweł Mikrut

4. Pomiary i modelowanie elementów memrystorowych

Bartłomiej Garda, Piotr Zegarmistrz, Zbigniew Galias 

5. Oddziaływanie elektromagnetyczne linii przesyłowych 400 kV  
na środowisko – analiza i metody jego redukcji

Rafał Tarko, Jakub Gajdzica, Wiesław Nowak

6. Poprawa ciągłości zasilania w elektroenergetycznych  
sieciach rozdzielczych

Wojciech Bąchorek, Mariusz Benesz, Aleksander Kot, Szczepan Moskwa

7. Układy energoelektroniczne i metody sterowania  
– nowe rozwiązania dla systemów fotowoltaicznych

Robert Stala, Andrzej Mondzik, Adam Penczek, Stanisław Piróg, Aleksander 
Skała, Zbigniew Waradzyn

8. Szerokopasmowy czujnik prądu  
do zastosowań w energoelektronice

Maciej Chojowski, Aleksander Dziadecki, Marcin Baszyński, Roman Dudek, 
Andrzej Stobiecki, Józef Skotniczny 

9. Nowe konstrukcje maszyn elektrycznych i ich sterowanie

Michał Rad, Tomasz Lerch, Tomasz Drabek, Grzegorz Sieklucki, Edmund 
Ciesielka, Paweł Dybowski, Waldemar Milej, Jarosław Kozik, Rajmund 
Sykulski, Krzysztof Piech, Jakub Wójcik, Dawid Kara 



10. Współczesne trendy i wyzwania w dziedzinie jakości dostawy 
energii elektrycznej – wybrane prace badawcze, eksperymentalno-
-rozwojowe oraz dydaktyczne Zespołu Jakości Energii

Andrzej Firlit, Zbigniew Hanzelka, Krzysztof Piątek, Krzysztof Chmielo-
wiec, Szymon Barczentewicz, Mateusz Dutka, Tomasz Siostrzonek, Ryszard 
Klempka, Chamberlin Stephane Azebaze Mboving, Waldemar Skomudek 

Przerwa kawowa 18:15 – 18:30

Sesja 2B 
Prezentacje  
Katedry Informatyki Stosowanej� sala 121 
 �   18:30 – 20:00

Przewodniczący prof. Jarosław Wąs

1. Modelowanie systemów złożonych w teorii i praktyce

Jarosław Wąs, Andrzej Bielecki, Marek Zachara, Grzegorz Bazior, Robert 
Lubaś, Dariusz Pałka, Michał Turek, Adam Domagała, Maciej Gierdziewicz, 
Michał Pikus, Janusz Miller, Marek Szlachetka, Jędrzej Byrski, Filip Kamiński, 
Paweł Renc, Dariusz Jamróz, Mirosław Gajer

2. Język modelowania Alvis

Marcin Szpyrka, Michał Wypych, Andrei Karatkevich, Konrad Zaworski

3. On Graph Models in Knowledge Engineering

Antoni Ligęza, Weronika Adrian, Marek Adrian, Krzysztof Kluza, Krystian 
Jobczyk, Piotr Wiśniewski, Mateusz Ślażyński, Paweł Jemioło, Dominik 
Sepioło, Bernadetta Stachura-Terlecka, Mateusz Zaremba, Mateusz 
Szymkowski, Anna Suchenia, Tomasz Potempa

4. Metody i problemy systemów decyzyjnych

Radosław Klimek, Konrad Kułakowski, Piotr Szwed



5. Równoległe transformacje grafowe  
- podstawy formalne i zastosowania

Leszek Kotulski, Adam Sędziwy, Igor Wojnicki, Sebastian Ernst i Artur Basiura 

6. Nowoczesne metody wytwarzania oprogramowania  
Systemów Cyber-Fizycznych

Tomasz Szmuc, Rafał Mrówka, Paweł Skrzyński, Grzegorz Rogus, Wojciech 
Szmuc, Jacek Piwowarczyk, Marek Brańka, Jakub Ficoń 

Zakończenie konferencji� ok. 20:00

SESJA POSTEROWA 
Doktorantów i Kół Naukowych Wydziału EAIiIB – 23 czerwca 2022 r.

Imiona i nazwiska autorów Wstępny tytuł referatu / tematyka

Mateusz Gujda,  
Paweł Jemioło

Emotional Games for Elicitation Experiments in Affective 
Computing

Dagmara Stasiowska Possibility of Usage of the Computer Model of a Honeybee 
(Apis Mellifera) Colony in the Context of Space Travel

Paweł Błaut,  
Anna Dąda

Measurements of partial discharges and dielectric strength  
of the TiO2 epoxy nanocomposites

Mateusz Zaremba Automatic discovery of business process models  
from unstructured data

Dominik Sepioło Metody wnioskowania w objaśnialnej sztucznej inteligencji

Anna Dąda,  
Paweł Błaut

Research on selected dielectric parameters of TiO2 epoxy 
nanocomposites

Łukasz Kadłubowski,  
Piotr Kmon

Prototype Readout Integrated Circuit for Precise Measurement 
of Time and Energy in Hybrid X-Ray Pixel Detectors

Marcin Kowalczyk Przetwarzanie danych zdarzeniowych z neuromorficznego 
czujnika wizyjnego

Kamil Jeziorek Detekcja i rozpoznawanie znaków drogowych z wykorzystaniem 
rekonstrukcji obrazów z kamery zdarzeniowej

Mateusz Kowalski Autonomiczne pojazdy wykorzystujące środowisko ROS

Aleksandra Lis, Jakub Pudło Autonomiczny bolid F1TENTH wykorzystujący środowisko ROS

Jakub Mazur, Balbina Molerus,  
Katarzyna Sadowy

Zebulon, Robot Kroczący Koła Naukowego „Integra”

Jacek Ankowski, Dawid Antosz, 
Maciej Krysztowiak

Sześcionożny robot kroczący „The Walking Threat”

Piotr Wawryka, Jan Duda Analiza sygnałów elektromiograficznych  
w zastosowaniu protetycznym



1 Aula A0
aleja Adama Mickiewicza 30, 30-059 Kraków

2 budynek B1
aleja Adama Mickiewicza 30, 30-059 Kraków

3 Restauracja Krakus
Władysława Reymonta 15, 30-001 Kraków

4 Klub STUDIO
Witolda Budryka 4, 30-072 Kraków
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